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Semiotische Grenzen, Ränder, Umgebungen und Nachbarschaften als CA 

1. Wie bereits in Toth (2013a) angedeutet, decken sich ontische Umgebungen 

und Nachbarschaften nicht mit den entsprechenden semiotischen Begriffen. 

Vermöge Toth (2012) kann der Begriff der semiotischen Umgebung direkt 

durch 

U(ZTh) = (ZTh) = RTh, 

d.h. 

U(3.a, 2.b, 1.c) = (c.1, b.2, a.3) 

U(c.1, b.2, a.3) = (3.a, 2.b, 1.c) 

und also 

UU(ZTh) = ZTh 

UU(RTh) = RTh. 

eingeführt werden. Da die semiotischen Begriffe der Grenze (G), des Randes 

(R), des Grenzrandes (L) und der Nachbarschaft (N) bereits in Toth (2013b) 

definiert worden waren, genügt es, für Dualsysteme die folgenden Beziehungen 

festzuhalten 

G(DS) := ∩(ZTh, RTh) 

R(DS) := ∪(RZTh, RRth) 

GR(DS): = G(DS) ∩ R(DS) 

N(DS) := ∪N(ZTh, RTh). 

Diese 5 systemtheoretisch-semiotischen Begriffe werden im folgenden anhand 

von je eines regulären und eines irregulären semiotischen Dualsystems 

illustriert und in der Form von semiotischen CA notiert (vgl. dazu Toth 2018). 

Gegeben sei die folgenden Farben: ██████. 
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2.1. Reguläres semiotisches Dualsystem 

DS = [(3.1, 2.2, 1.2)  (2.1, 2.2, 1.3)] 

█ 

█ 

█ 

2.1.1. Grenzen 

G((3.1, 2.2, 1.2), (2.1, 2.2, 1.3)) = (1.2, 1.3, 2.1, 3.1) 

██ 

█ 

█ 

2.1.2. Ränder 

ℛλ(3.1, 2.2, 1.2) = (2.1, 1.1) 

█ 

█ 

 

ℛρ(3.1, 2.2, 1.2) = (3.2, 3.3, 2.3, 1.3) 

█ 

█ 

██ 
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ℛλ(2.1, 2.2, 1.3) = (1.1, 1.2) 

██ 

 

 

ℛρ(2.1, 2.2, 1.3) = (3.1, 3.2, 2.3, 3.3) 

 

█ 

███ 

2.1.3. Grenzränder 

G((3.1, 2.2, 1.2), (2.1, 2.2, 1.3)) ∩ ℛλ(3.1, 2.2, 1.2) = (2.1) 

G((3.1, 2.2, 1.2), (2.1, 2.2, 1.3)) ∩ ℛρ(3.1, 2.2, 1.2) = (1.3) 

G((3.1, 2.2, 1.2), (2.1, 2.2, 1.3)) ∩ ℛλ(2.1, 2.2, 1.3) = (1.2) 

G((3.1, 2.2, 1.2), (2.1, 2.2, 1.3)) ∩ ℛρ(2.1, 2.2, 1.3) = (3.1). 

██ 

█ 

█ 

2.1.4. Nachbarschaften 

███  ███ 

███  ███ 

███  ███ 
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2.1.5. Umgebungen 

██ ██ ██ 

█ ██ ██ 

█ █ █ 

2.2. Irreguläres semiotisches Dualsystem 

DS = [(3.1, 2.3, 1.1)  (1.1, 3.2, 1.3)] 

█ ██ 

█  

█ █ 

2.2.1. Grenzen 

G((3.1, 2.3, 1.1), (1.1, 3.2, 1.3)) = (1.3, 2.3, 3.1, 3.2) 

█ 

█ 

██ 

2.2.2. Ränder 

ℛλ(3.1, 2.3, 1.1) = (2.1, 2.2) 

 

██ 

 
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ℛρ(3.1, 2.3, 1.1) = (3.2, 3.3, 1.2, 1.3) 

██ 

 

██ 

ℛλ(1.1, 3.2, 1.3) = (1.2, 2.2) 

█ 

█ 

ℛρ(1.1, 3.2, 1.3) = (2.1, 3.1, 2.3, 3.3) 

 

██ 

██ 

2.2.3. Grenzränder 

G((3.1, 2.3, 1.1), (1.1, 3.2, 1.3)) ∩ ℛλ(3.1, 2.3, 1.1) = Ø 

G((3.1, 2.3, 1.1), (1.1, 3.2, 1.3)) ∩ ℛρ(3.1, 2.3, 1.1) = (1.3, 3.2) 

G((3.1, 2.3, 1.1), (1.1, 3.2, 1.3)) ∩ ℛλ(1.1, 3.2, 1.3) = Ø 

G((3.1, 2.3, 1.1), (1.1, 3.2, 1.3)) ∩ ℛρ(1.1, 3.2, 1.3) = (2.3, 3.1). 

█ 

█ 

██ 
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2.2.4. Nachbarschaften 

███  ███ 

███  ███ 

███  ███ 

2.2.5. Umgebungen 

██^ ██ ██ ██ 

█ █ █ █ 

██ ██ ██ ██ 
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